Amit az F-1 robot programozéasahoz érdemes tudni!

Optika:

Az egymassal szemben elhelyezett LED - tranzisoeghajtdsa egyszerre torténik, amit
ugy valdsitottam meg, hogy a LED katddja és a isatar emitterét kozositettem és ezt a
k6zds pontot huzom le foldre, amikor aktivalni steém. A tranzisztorok kollektorai
szintén kodzo6sitve vannak, ez a kdzos pont van a&rkeA/D labara kbtve, és egy
ellendllassal felhtizva 5V-ra.

igy minden tranzisztor ugyan azt a munkaellenahastznalja. A LED-eknél is hasonldan
jartam el igy minimalis mennyiségalkatrésszel és labbal oldva meg az optika
meghajtasat és beolvasasat. Mind a 9 LED - tratwrigmarosnak egy-egy aktivalo laba
van, amit alacsony szintre hizva a LED vilagitaguk €s a tranzisztor pedig kinyit attol
flggéen, hogy mit 'lat’. Egyetlen A/D labat hasznalvazenzor értékének beolvasasara.

Természetesen ez csak akkafkidik, ha egyszerre csak egy LED - tranzisztor @i&ro
aktivalunk. El$dleges cél volt a vezitavok minimalizalasa a robot orraban mivel a
vezérb panelbl az ‘’alvazra’ at kell juttatni a jeleket.(csatla® podlusszam
minimalizalas) Es a két élkerék kozott a nyak szélessége italjesen korlatozott.

Szervo meghajtasa:

A szervok altalaban 4,8 - 6 V-os fesziltsdgizemelnek. 6 Volt fesziltségirhajtva
gyorsabban reagalnak. Tehat ha I6kég van ra akkor érdemes 6 Voltot adni neki.

A szervo vezérlése egysiadPWM jellel (periddus szélesség modulaciéval) tiike

A jel periddus ideje 20ms ebbez egy 1-2 ms széles magas €s egy 18-19 ms széles
alacsony szinifl all. Ez a szabvanyos jel.

Ve

a 2 ms széles magas jel a szervo két végallasi kinetkezik hogy a 1,5 ms széles jel
pedig a kozépallas. Tehat a szervo magas jelét 2 é@ss kdzott kedvink szerint
allithatjuk, ennél révidebb és hosszabb magas azuaervo téréséhez vezet.

Az alacsony szint a szervoban déwelektronika alapallapotba allitasaért felel.
Amennyiben nem tartjuk be a szabvanyos jelet a veban 1é¥ elektronika
megbolondulhat.
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Ventillator motor:

A motor egy bel§ allorésziél és egy kilé magnesgiribol all, amiknek két-két péar

polusuk van. A motor allorészén két darab, kettiwszekercs talalhato, 90 fokos
elrendezésben. A tekercsek egyik kivezetése a atdan kotve, mig a masik
kivezetésiket egy-egy FET huzza le féldre. Hogyyikeakkercset kell féldre huzni egy
bipolaris HALL szenzor figyeli. Altalaban integrak egy tokba a HALL szenzort és a
FET meghajtdé fokot. A magnesigyi allasatol figgen mindig csak egy tekercs aktiv,
ami ebrébb 16ki a korllotte 16 magnesgiriit.

A ventilator motor forgas irdnya be van ’huzalozeaen ugy lehet valtoztatni, hogy a
tekercsek kivezetését felcseréljik. De ekkor mimgdigk egy iranyba tudnank forgatni.

Mivel a nyomatek is kevés és a forgas iranyt igetnénk valtoztatni, ezért ki kellett
taldlni valamit. A forgas irany valtoztatasara k#&e&vd megoldas, hogy a HALL
szenzor jelét a vezéridolgozza fel, és a kivant forgasiranynak megbelelallitsa €, a
tekercseket gerjesyjelet.

A nyomaték novelése keményebb dio, itt a fél pershdn lustalkodo tekercseket fogtam
munkara. Amig az egyik vonzza az északi poélustigaaldnasik tekercs taszitja azt. Ezzel
megdupldzva a motor teljesitményét. Hogy ne kellgentekercseket kulon-kilon
vezérelni, az ellentétes polusaikat 6sszekotve ugarhositottambket. Ezek utan mar
csak egy H hid kell a meghajtdsahoz és a motogforo

A ventilator szétszedésekor nagyon korlltelemt kell eljarni. A tekercsek igen
sérulékenyek, mivel par szazad mm vastag drotbsekbek. A motorban |évHALL
szenzor felhasznélasra keril, mivel sokkal jobbameterekkel rendelkezik, mint a
kereskedelemben kaphatd szenzorok barmelyike.

Step Down:

A kapcsol6uzerin Step Down hatasfoka (~83%) joval nagyobb mint tere&zé
tranzisztoros feszlltség stabilizatornak (7805). i Amem szamit egy asztali
berendezésnél, de elemes taplalasnal fontos. Mivebbot kormanyzédsara hasznalt
szervo tetemes energiat fogyaszt, nem mindegy, hutyen hatasfokkal allitjuk élaz
Uzemi feszlltséget.

A kapcsold Uzemmel édllitott fesziltségre nagyfrekvencids zavarjel szppnélodik,
ezért megfelél szirésil kell gondoskodnunk. Minél nagyobb puffer kondeort
alkalmazunk az ééllitott fesziltség tarolaséra, annal stabilabb &efesziltség értéke.

Mivel az elektrolit kondenzator nem alkalmas nagkflencias dmpésre és a
mikrovezérb érzékeny a nagyfrekvencias zavarokra, ezért ariédz kdzel keramia
kondenzatorral kell szni a tapfesziiltséget. Az optika és a motorvezdépsllatasa nem
kritikus, ezért elég csak a mikrovez#n/édeni a zavaroktol.
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